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Introducéo

Neste trabalho é estudado um sistema rastreador de
méaxima poténcia, aplicado a mddulos fotovoltaicos,
utilizando a logica Fuzzy. A caracteristica de saida do
madulo fotovoltaico € uma curva néo linear que apresenta
um Unico ponto de maxima poténcia (MPP) para cada
condicdo de radiacéo e temperatura de operacéo.

Quando uma carga € interligada ao modulo, somente
em situagcGes muito especificas, o ponto de operagéo do
sistema coincidirda com o MPP e, para qualquer outra
situacdo, o sistema ir4 operar com poténcia aquém da
méxima possivel. Os circuitos rastreadores de maxima
poténcia tém como funcdo permitir que a operagdo dos
moédulos fotovoltaicos sempre se dé no MPP,
independentemente das condicbes de radiacdo e
temperatura. Para alcancar os objetivos propostos, neste
trabalho as variaveis de entrada do controlador s&o
transformadas em variaveis linguisticas, segundo a l6gica
Fuzzy, e que associadas a um conjunto de regras
estabelecidas resulta no descolamento do ponto de
operacdo do sistema, procurando a transferéncia da
méaxima poténcia do painel fotovoltaico para a carga.

Resultados e Discusséo

A l6gica Fuzzy aplicada ao algoritmo P&O (Perturba e
Observa) classico aumenta a flexibilidade do controle,
sendo possivel variar a magnitude da perturbagdo na
tensdo. Quando a variagcdo da tensdo (AV) é pequena o
controlador se torna lento, porém para valores muito
grandes ha uma oscilagdo maior entorno do ponto de
méaxima poténcia podendo causar distlrbios no sistema.
No método de P&O baseado na logica Fuzzy o AV é
ajustavel, havendo uma melhora no transitério, e
diminuindo as oscilagbes de poténcia, mantendo a
estabilidade quando atingido o MPP.

No método proposto as varidveis de entrada sdo as
taxas de variacdo de tenséo (AV) e poténcia (AP) a cada
ciclo e saida é a variacao do ciclo de trabalho (AD) do
conversor buck-boost a fim de regular a tensao de saida
para atingir o ponto de maxima poténcia. A Figura 1
mostra os resultados da simulacdo feita em ambiente
Simulink/MATLAB, onde pode-se observar a variagdo do
tamanho do passo do ciclo de trabalho do conversor CC-
CC (Figura 1c).
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Figura 1. Fuzzy control variables: inputs a)AP, b)AV , and
output c)AD .

Conclusdes

O trabalho apresentado nesse artigo mostra que a
atribuicdo de variaveis linguisticas pode auxiliar na
determinacdo das varidveis de estado operacional de um
determinado conjunto de painéis de geragdo. Deve ser
salientado que as regras utilizadas nesse trabalho podem
ser otimizadas com a implementacdo de métodos de
inferéncia aprimoradas, tais como algoritmos genéticos e
redes neurais.
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