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Introducéo

Historicamente, as competicbes de roboética sao
vistas como oportunidades para colocar em pratica os
conhecimentos tedricos aprendidos em cursos de
engenharias e areas afins. Muitas vezes, sdo as melhores
formas de estimular a interdisciplinaridade e a pratica de
conhecimentos aprendidos, a fim de que os alunos
adquiram novas habilidades, relacionadas a pesquisa e ao
ensino, bem como a capacidade de desenvolvimento de
um projeto (MNR, 2014).

A partir destes objetivos, a Equipe GaudérioBotz
foi fundada em 2011 pelos alunos dos cursos integrados
ao Ensino Médio de Eletrotécnica e Mecénica do Colégio
Técnico Industrial de Santa Maria.

Resultados e Discussao

O projeto tem como objetivo principal a mediagdo de
conhecimentos construidos pelos alunos a fim de que
estes possam aprimora-los, buscando, como objetivo
especifico, a elaboracdo de um projeto de um robd,
sujeitando-o a testes e a participagdo em competigdes.

Para o desenvolvimento do protétipo, 0 mesmo foi
separado em trés partes: projeto, fabricacéo e testes.

A fase do projeto iniciou pelo estudo do
regulamento da competicdo e andlise dos robds de outras
equipes, 0s quais obtiveram bons resultados nos anos
anteriores. O passo seguinte foi planejar como seria o
robd, qual método de ataque e defesa a ser utilizado; se
seria utilizada uma arma ativa ou ndo; quais materiais e
componentes seriam empregados no mesmo.

Na fase de fabricagdo, houve a separacdo das
tarefas entre a equipe, com cada participante ajudando em
sua area do conhecimento. Nesta etapa, destacou-se a
necessidade do trabalho em equipe, visto que, para
concluirmos essa fase, todos devem ajudar. O protétipo foi
fabricado integralmente pela equipe, usinando pecas e
chapas, conforme pode ser visualizado na Figura 1,
seguindo o projeto inicial.

Concluida a fabricagdo e montagem final, iniciou-
se a etapa de testes. A partir dessa fase, as reais
condi¢Bes do robb foram avaliadas e realizados os ajustes
finais. Depois de concluidos os testes e possiveis reparos,
o robd esta pronto para competir.

As principais dificuldades encontradas foram em
funcéo da falta de experiéncia e, dentre todos os desafios,
o maior deles foi a adequacao as regras. A falta de matéria
prima (sendo que foram utlizados equipamentos
disponiveis no momento) obrigou a adaptacédo de alguns
itens, dificultando atingir o mesmo nivel de competitividade
das demais equipes.

Figura 1. Processo de fabricacédo do robé Cambara I.

Conclusoes

Em 2013, superando as expectativas, o protétipo Cambara
| foi concluido com sucesso, tendo sido posto a prova
competindo contra as principais equipes mundiais
participantes, a RioBotz (PUC-RIO) e a Uairrior (UNIFEI),
terminando a competicAo em 5° lugar na categoria
featherwheight (robds de até 13,6 Kg), empatando com a
equipe da PUC-RIO.

O trabalho realizado demonstrou ser uma 6tima
oportunidade de motivacdo dos estudantes envolvidos, e
permitiu uma aplicagdo pratica dos conhecimentos tedricos
do curso.

Atualmente, a equipe GaudérioBotz esta
trabalhando com robds de duas categorias e pela primeira
vez competindo com dois robds. Serd a primeira
participacdo de muitas com categorias diferentes, um
desafio para a equipe, mas principalmente uma
experiéncia a mais, para que com o tempo consigamos ser
uma das principais equipes de robdtica no cenario nacional
e internacional.
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