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RESUMO:

Este trabalho apresenta uma investigagao de estratégias para coordenar um
conjunto de nds sensores terrestres estaticos (posicionados no solo) e de Veiculos
Aéreos Nao Tripulados (UAVs) que carregam uma variedade de sensores. Esta
coordenacao tem como objetivo prover monitoramento e deteccao eficientes de
intrusos em uma determinada area de interesse. Para o desenvolvimento desta
coordenacao, tem-se o uso de técnicas de Auto-Organizacdo Emergente. Estas
técnicas ndo utilizam controles externos ou centralizados, contudo, é gerado um
comportamento global emergente a partir das pequenas e simples interagdes locais
entre os individuos do sistema. Os nds sensores terrestres sdo configurados para
acionar alarmes na ocorréncia de entrada de um intruso na area, enquanto os UAVs
recebem os alarmes e tém que decidir qual UAV é o mais habil a tratar o alarme
acionado.

Preocupacbes como economia de energia, laténcia e largura de banda sdo
exploradas para que se alcance um monitoramento eficiente considerando-se as
limitagdes e desafios de uma rede de sensores sem fio.

Ao fim deste trabalho, espera-se o desenvolvimento de uma aplicacdo completa de
monitoramento e deteccdo eficientes de intrusos em uma determinada area de
interesse. Adicionalmente, os algoritmos desenvolvidos deverdao apresentar
resultados eficazes quanto a preocupagdes como economia de energia, laténcia e
largura de banda para que se alcancem os objetivos, considerando-se as limitagoes
e desafios de uma rede de sensores sem fio.

Palavras-chave: Redes de Sensores Sem Fio, Avides Nao Tripulados,
Auto-Organizacgao.

XXIII CIUFLA



